附件
2021年广州市智能网联汽车（车联网）

第一批示范应用场景目录
1. 网联自动驾驶网约车：利用车联网技术，对现有自动驾驶技术进行优化，提高安全性，降低运营成本，并进行示范运行，为未来完全无人驾驶网约车的推广打下基础。

主要技术指标要求：定位误差不大于10厘米，总行驶里程中自动驾驶行驶里程占比不小于80%，示范区域内平均接管里程不小于20公里。

2. BRT公交车路协同优化：利用车联网技术对BRT公交进行优化，完成对车辆、站台、路口及道路沿线的车联网改造并进行实际运营，改善资源配置，提升出行效率，优化乘车体验。

主要技术指标要求：交通流与交通事件的感知时延小于100毫秒，路侧信息事件触发响应周期小于1分钟，目标定位横向误差小于0.5米，纵向误差小于0.8米。

3. 高速路口车联网快速通行：基于车联网与ETC融合技术，对高速出入口匝道、引流区、收费车道等进行车联网改造，结合车载设备，实现高速路口预收费、异常车辆引导、特殊情况快速处置等功能，并进行试运营，提升路口通行效率，降低事故率。

主要技术指标要求：ETC交易距离不小于500米，ETC交易成功率不低于99.9%，路侧传感器融合识别准确率不低于98%。

4. C-V2X协同驾驶交通优化：开发车载引导终端、人机交互方案及路权分配方案，基于车联网技术，实现各种道路车辆之间的感知信息共享、目的地共享、行驶意图共享等信息交流，并进行适当引导，实现指定范围内事故率的降低及通行效率的提升，并进行小规模示范运行。

主要技术指标要求：车速范围0-80公里/小时，通信距离不低于200米，车辆位置感知误差不大于1米。

5. 干线物流智能驾驶重卡：利用车联网技术，开发高速公路场景下的重卡网联自动驾驶方案，实现高速公路重卡单车自动驾驶或编队自动驾驶，并开展示范运行。提升物流安全性，降低运营成本。

主要技术指标要求：规划建设路段5G/C-V2X通信网络综合覆盖率达100%，定位误差不大于10cm，总行驶里程中自动驾驶行驶里程占比不低于90%。

6. 自动驾驶接驳车：利用车联网技术，完成指定线路点到点自动驾驶接驳车的车辆研发及路线搭建，实现安全高效的无人驾驶最后一公里接驳服务，并进行商业化示范运行。

主要技术指标要求：自动驾驶首年示范运营总里程不低于150万公里；示范运营期间责任安全事故率低于传统公交。

7. 网联自主泊车：利用车联网技术，实现指定车库、指定泊位的全无人自主泊车服务，或实现整车生产企业无人化自动下线并停入指定泊位，并实现日常运行

主要技术指标要求：无接管泊车成功率不低于99.9%；车辆定位误差不大于5cm。

8. 自动驾驶专用车：利用车联网技术，开发可在指定区域内自动完成特定工作的专用车辆，如环卫车、支线物流用车、自动巡检车等，并实现日常运行。降低人力成本，提升城市管理水平。

主要技术指标要求：安全车速不低于20公里/小时，平均接管里程不低于20公里。

9. 自动驾驶小型专用服务车辆：利用车联网技术，开发可在指定区域内自动完成特定服务功能的小型车辆，包括但不限于自动驾驶巡检小车、快递车、送餐车、疫情消杀小车等，并实现日常运行。

主要技术指标要求：定位误差不大于5厘米，安全车速不低于20公里/小时，防护等级不低于IP65。
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